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Unidad de pinza de vacio

para robots colaborativos
Para uso con: UR3(e), UR5(e), UR10(e), UR16e

Se puede utilizar simplemente conectando 1 tubo de
suministro de aire y un conector M8 para cableado eléctrico.

Eyector de vacio, valvula de suministro/descarga de aire, sensor de
presion y ventosas integrados

Estandares: conforme a 1ISO9409-1-50-4-M6

URCap (consulta la pag. 5.)

Caracteristicas técnicas

Normas Conforme a 1SO9409-1-50-4-M6
Fluido aplicable Aire
Rango de temperatura de trabajo [ °C] 5a50
Comun | Peso [g]*! 840 (612)
Carga max. de trabajo [kg]*2 7
Conexion (P) de alimentacién de presion de aire Conexién instantanea (@ 6)
Tension de alimentacion [V] 24VDC +10 %
Presion max. de vacio pressure [kPa]*3 -84
Caudal de succion [I/min (ANR)]*3 17
Eyecto,r Consumo de aire [I/min (ANR)]*3 57
de vacio
Rango de presién de alimentacion [MPa] 0.3a0.55
) . - Presion de alimentacion estandar [MPa] 0.5
Soporte para montaje en robot Pin de posicionado — -
Rango de presion nominal [kPa] 0a-101
(Conforme a 1S09409-1-50-4-M6) Sensor - :
p Precision (temperatura ambiente a 25 °C) +2 % Fondo de escala
! e
= presién Linealidad +0.4 % Fondo de escala
Repetitividad +0.2 % Fondo de escala

Conector de para obtener el peso con ventosas.

sefales eléctricas

traslado superan la carga max. de trabajo, la
como consecuencia de una fuga de aire.

Conexion de

alimentacion de aire Detalle de

piezas internas

+1 El peso entre paréntesis corresponde al peso del producto sin una soporte para
| montaje de ventosas. Ahade el peso de las ventosas de succiéon con adaptador

%2 Puede estar limitada por el diametro de la ventosa, la posicién de montaje o la
pieza. Usa el producto dentro de la carga max. de trabajo. Si la succién o el

presiéon de vacio puede reducirse

«3 Valores basados en el estandar de mediciones de SMC a presion de alimentacion estandar.
Dependen de la presion atmosférica (clima, altitud, etc.) y del método de medicién.

Valvula de Valvula de
descarga pilotaje para vacio

S

Eje paralelo |
s d Soporte para
Junta térica L montaje de ventosas

(Conforme a
1S09409-1-50-4-M6)

Ventosas con adaptador

/

Sensor de
presiéon compacto

Eyector de vacio




Variaciones de la unidad de adsorcion

Posibilidad de modificar el nimero de ventosas.

1 ventosa 2 ventosas 4 ventosas

Posibilidad de modificar el tipo de ventosa. (Para mas informacién sobre las ventosas que se pueden seleccionar, consulta «Forma de pedido».)
- ° - _

Plana (@ 8), Fuelle (3 20), NBR Plana fina (& 16), NBR Plana (@ 32), Plana (@ 32),
goma de silicona goma de silicona goma de uretano

Valvula de retencion de vacio
Serie ZP2V

(Debe pedirse por separado.)
Ref. aplicable: ZP2V-B6-05

J 32, 2.5 etapas, @ 25, 5.5 etapas, @ 25, 5.5 etapas, goma de silicona
goma de silicona goma de silicona Con valvula de retencion de vacio

« El material de silicona es conforme con la reglamentacién 21CFR§177 de la FDA (Agencia Federal de Alimentacién y Medicamentos de Estados Unidos).

Posibilidad de modificar el paso de ventosa. El soporte de ventosas se puede usar por separado
2, (si se usa una fuente de vacio externa).

Tapdn para conexion de vacio*!

(Rosca M5, prof. de orificio 4) 4 ) Conexion instantanea

para suministro de
presion de vacio*1
(Tamafo de conexion:
Rc1/8)

(42)

g

4
58
o8

«1 Si utilizas el soporte de ventosas, asegurate de pedir una conexién
instantanea para suministro de presién de vacio (ref.: KQ2L08-01NS) y un
tapdn para conexién de vacio (ref.: M-5P) por separado.



Forma de pedido

7P 7|01 _hRef. deventosadesuccién*‘ﬁ c €
00 o é é é é 5

~ . C t
“ Tamano de unidad 9 Forma del soporte de ventosa on soporte

Sin soporte

9 Fabricante compatible

Simbolo Tamario Simbolo Forma bt == Simbolo Fabricante del robot
7 75 mm A 42 mm x 42 mm 01 UR: 3(e), 5(e), 10(e), 16e
N Sin soporte*2
O s % St roqo © Didmetro de ventosa
- erie de ventosas i sin un soporte para Simbolo | Didmetro dela ventosa | | Simbolo | Didmetro de la ventosa
Simbolo Serie montaje de ventosas 08 o8 25 025
ZP Basico deberén fabricar por su 10 210 B25 Q 25
ZP3P | Tipo fuelle para piezas con embalaje de pelicula cuenta un soporte que 13 013 B30 3 30
— Sin ventosa coincida con las 16 016 32 0 32
dimensiones de montaje. 20 320 — Sin ventosa
@ Forma de ventosa 0 Material de ventosa
Simbolo Tipo Simbolo Material @ Accesorio**
U Plana N NBR : Simbolo Accesorios
C Plana con nervios S Goma de silicona (blanca)*3 T -
B Fuelle U Goma de uretano — Con fijacion de la guia
uT Plana fina F FKM M Con fijacion con malla
J Fuelle multietapa SF Goma de silicona (azul)*3 x4 Solo aplicable a la forma de ventosa «JT».
JT2 Fuelle de 2.5 etapas —_ Sin ventosa
JT5 Fuelle de 5.5 etapas «3 El material de silicona es conforme con la
— Sin ventosa reglamentacion 21CFR§177 de la FDA (Agencia Federal

#1

de Alimentacion y Medicamentos de Estados Unidos).

Referencias y peso de la ventosa de succidon

Ret. ZXP7(A,N)01 - DDDDD X1

060000

Ref. de ventosa

« Consulta el catdlogo Web para obtener més informacion sobre las ventosas de succion.

9 @ o Ventosa con adaptador
o | O Peso seglin el material de la | Unidad de adaptador
Serie e |Piémetro| Forma |Material|, . o Ref ventosa (g/ventosa) Entrada de vacio: Unidad de ventosa
ventosas dela de de et N |S/SF| U F Rosca macho M6 x 1
ventosa |ventosa|ventosa (NBR) |(Silicona) | (Uretano) | (FKIM)

ZP | 08 | U | O ZPT08UL-A6 4 | 4 | 4 | 4 ZP08UL]

ZP | 08 | B | O ZPT08BL-A6 4 | 4 | 4 | 4 ZP08B[]

ZP | 10 | UT | O ZPT10UT-A6 4 4 4 | 4 ZPT1-A6 ZP10UTC]

ZP | 13 | UT | O ZPT13UT-A6 4 | 4 | 4 | 4 ZP13UT0)

ZP | 16 | UT | O ZPT16UT-A6 4 | 4 | 4 | 4 ZP16UTL)

ZP | 10 | U | O ZPG10U-7A-X2 7 17 7 [ 7 ZP10UC]

ZP | 13 | U | O ZPG13U-7A-X2 7 1 7 | 7 | 8 ZPT2-7A-X2  [ZP13UC]

ZP | 16 | U | O ZPG16U-7A-X2 7 1 7 | 7 | 8 ZP16UC]

ZP [ 20 [ U | O ZPG20UL-7A-X2 9 | 10 | 10 | 10 ZP20UC]

ZP | 25 | U | O ZPG25U-7A-X2 10 | 10 | 10 | 11 ZPT3-7A-X2  |[ZP25U0]

ZP | 32 | U | O ZPG32U-7A-X2 10 11 | 11 | 12 ZP32U0]

ZP | 10 | € | O ZPG10C[-7A-X2 7 1 7 | 7 | 7 ZP10CT]

ZP | 13 | C | O ZPG13CL-7A-X2 71 7 | 7 | 7 ZPT2-7A-X2  [ZP13CL]

ZP | 16 | C | O ZPG16CL-7A-X2 7 1 7 | 7 | 8 ZP16CC]

ZP | 20 | € | O ZPG20C[-7A-X2 9 | 10 | 10 | 11 ZP20C0]

ZP | 25 | C | O ZPG25CL-7A-X2 10 | 10 | 10 | 11 ZPT3-7A-X2  [ZP25C0]

ZP [ 32 | C | O ZPG32C[-7A-X2 10 | 11| 11 | 12 ZP32C0]

ZP | 10 | B | O ZPG10B[1-7A-X2 7 1 7 | 7 | 8 ZP10B0J

ZP | 13 | B | O ZPG13B-7A-X2 7 | 8 | 8 | 8 ZPT2-7A-X2  [ZP13B0]

ZP | 16 | B | O ZPG16B-7A-X2 8 | 8 | 8 | 9 ZP16B0]

ZP | 20 | B | O ZPG20B-7A-X2 1 11 | 11 | 13 ZP20B[]

ZP | 25 | B | O ZPG25B-7A-X2 1 12 | 12 | 14 ZPT3-7A-X2  |ZP25BL]

ZP | 32 | B | O ZPG32B[-7A-X2 14 | 15 | 15 | 18 ZP32B0]

ZP | 20 | UT | O ZPG20UTLI-7TA-X2 | 4 | 4 | 4 | 4 ZPT1-A6 ZP2-20UTL]

ZP | 16 | J | O ZPG16J[-7A-X2 8 | 8 | 8 | 9 ZPT2-7A-X2 | ZP2-16J0]

ZP [ B25 | J | O ZPGB25J-7A-X2 | 14 | 15 | 15 | 18 ZPT37AXs | ZP2-B25000

ZP (B30 | J | 0O ZPGB30J-7A-X2 | 18 | 19 | 19 | 25 ZP2-B30J0]
ZP3P| 20 | JT2 | SF ZP3PG20JT2SF7AX2| — | 21 | — | — ZP3P-20JT2SF-W
ZP3P| 20 | JT2 | SF ZP3PG20JT2SF-MTAX2 — | 21 | — | — | ZP3PA-TIIT-7A-X2 15530 o0 T2SF-WH
ZP3P| 32 | JT2 | SF ZP3PG32JT2SF7AX2| — | 48 | — | — ZP3P-32JT2SF-W
ZP3P| 32 | JT2 | SF ZP3PG32JT2SF-M7AX2| — | 48 | — | — | ZP3PA-T2JT-7A-X2 17555 35 IT2SF-WM
ZP3P| 20 | JT5 | SF ZP3PG20JTSSF7TAX2| — | 23 | — | — ZP3P-20JT5SF-WG
ZP3P| 25 | JT5 | SF ZP3PG25JT5SF-7AX2| — | 25 | — | — | ZPSPA-TIT7AX2 a5 50 T5SF-WG
ZP3P| 32 | JT5 | SF ZP3PG32JTSSF-7TAX2| — | 54 | — | — | ZP3PA-T2JT-7TA-X2 |ZP3P-32JT5SF-WG

Introduce el simbolo del material («<N», «S», «U» 0 «F») en [ en la referencia.
Y
ZS\VC



Soporte para montaje en robot

(Conforme a 1ISO9409-1-50-4-M6) Q75
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Diagrama del circuito

Valvula
de
descarga
(N.C)

Valvula de
pilotaje
para vacio
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Sin soporte para montaje de ventosas

D-D

@ 31.5 H10 prof. 2.5 4xM6x1x8

) M6 x1x8.5
( (Conexién de vacio)

@ 6.2 prof. 6.3

% Las dimensiones y el método de montaje descritos en este esquema (ejemplo) corresponden a la referencia: ZXP7A01-ZPB25JS-X1

O
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URCap

Facil programacion
Al usar el software certificado especifico para robots de Universal Robots, URCap,
la consola de programacion puede llevar a cabo diversas operaciones de manera intuitiva,
lo que permite incorporar con facilidad las sefales de los sensores.
Se debe guardar una copia del software URCap en una memoria USB e

insertarlo en la consola de programacion para instalar faciimente el software.
* Descarga el software URCap del sitio web y guardalo en una memoria USB.

Consola de
programacion

Cuadro

de control
e

=

Memoria USB*1
%1 Suministrado por el cliente
Brazo robético (Copia guardada del software URCap)

Pantalla del programa de la unidad de pinza de vacio

rsal Robots Graphical Programming Environment.

2 % Q

N
> Advanced 1 v Robot Program
> Templates 2 = Adsorb : SMC Vacuum gripper unit

SMC Vacuum Gripper Unit

\/ URCaps
ETeTE Select operation
ir

Gripper Unit (@ ADSORB ONLY NODE

SMC. (O ADSORB AND CHECK VACUUM LEVEL NODE

Vacuum Gri...
(O RELEASE ONLY NODE

S Adsorb and proceed to the next action without checking the vacuum pressure level.

Remote TCP

Move J " Settings
Vacuum pressure level for checking ( -100 to 0 kPa) 60 kPa
Adsorb error detection time (50 to 5000ms) 1000| ms
Blow-off time of release (0 to 1000ms) 100 | ms
Weight of the workpiece 0.0 kg

Monitor sensor signal
Vacuum pressure : 0.0 kPa

’ ' coxBB = Copyright (c) 2020 SMC Corporation ’JJM

2 SNC



ZXP-X1
A Precauciones especificas del producto

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las instrucciones
de seguridad y las precauciones sobre equipo de vacio en las «Precauciones en el manejo de productos
SMC» o en el «<Manual de funcionamiento» en el sitio web de SMC https://www.smc.eu

Manipulacién
/A\Precaucion /A\Precaucion

1. Observa estrictamente las precauciones sobre el
equipo de vacio y la seguridad cuando utilices el
producto. Ademas, selecciona un tamaio y material de
ventosa adecuados para la pieza que se va a absorber
y para el entorno. Toma medidas de seguridad para
evitar cualquier accidente (por ejemplo, caida de una
pieza) durante el traslado por adsorcion. Para obtener
mas detalles consulta el Catalogo Web.

2. Utiliza el producto dentro del rango especificado.
El uso de una presion de aire comprimido o tensién
excesivas puede provocar daios graves debido a
un reducido rendimiento del producto.

1. Limpieza del interior de las tuberias
Antes y después de conectar los tubos es necesario
limpiarlos exhaustivamente con aire o lavarlos para retirar
virutas, aceite de corte y otras particulas del interior.

2. Conexion del tubo

- Utiliza un tubo sin imperfecciones y cértalo en angulo recto.
Utiliza para ello alicates cortatubos TK-1, 2, 3, 5 0 6. No
utilices pinzas, tenazas ni tijeras. Si el corte se realiza con
herramientas que no sean cortadoras de tubo, este podria
cortarse en diagonal o quedar aplastado, etc., lo cual
impediria realizar la instalacién correctamente y ocasionaria
problemas como que se salga después de la instalacién o
fugas de aire. Utiliza tubos con longitud adicional.

- Sujeta el tubo e introducelo lentamente hasta el fondo de la conexién.

- Una vez insertado el tubo, tira ligeramente para comprobar
que esta bien sujeto. Si no se introduce completamente en
la conexion, puede ocasionar problemas como fugas de aire
o que el tubo se salga.

3. Desconexion del tubo

- Presiona el boton de desconexion suficientemente, empujando
el aro de igual forma alrededor de la circunferencia.

- Tira del tubo mientras sujetas el anillo de desbloqueo para
que no se salga. Si no se presiona el anillo de extraccién de
forma suficiente, aumentara la sujecion del tubo y sera mas

3. El aire de escape se libera desde la abertura existente
en el producto. Por tanto, dicha abertura para escape
del aire no debe estar bloqueada ni limitada.

[ Montaje |
/A\Precaucion

1. Para mas detalles sobre el método de montaje, consulta el
manual de funcionamiento.

2. Aprieta al par de apriete especificado. Si el par de apriete :
es excesivo, el cuerpo y los tornillos de montaje pueden !
romperse. Sin embargo, si el par de apriete es ! dificil sacarlo.
insuficiente, puede provocar el desplazamiento del cuerpo - Corta la parte dafiada del tubo antes de volver a usarlo de
y el aflojamiento de los tornillos de montaje. nuevo. En caso de utilizar el tubo con la parte dafiada,
3. Evita las caidas, los choques o golpes excesivos contra el producto. ! puede ocasionar problemas comtto fugas de aire o
En caso contrario, las piezas internas del cuerpo, de la ! dificultades a la hora de retirar el tubo.
electrovalvula y del sensor de presion pueden sufrir i
danos. En algunos casos, este dafio puede provocar un }
fallo de funcionamiento. 3

4. Durante la manipulacién, sujeta el producto por el cuerpo.

4. Tubos de otros fabricantes
Cuando utilices tubos de fabricantes que no sean SMC,
comprueba que la tolerancia del diametro exterior del tubo
satisface las siguientes especificaciones.

No tires en exceso del cable con conector M8 ni coloques - Tubo de nylon dentro del rango de +0.1 mm
pellizques el cable cuando eleves el cuerpo. En caso . Tubo de nylon flexible  dentro del rango de +0.1 mm
contrario, a electrovalvula y el sensor de presién pueden .

! y p P - Tubo de poliuretano dentro del rango de £0.15 mm,

sufrir dainos. En algunos casos, este dafio puede provocar

un fallo del sistema o fallos de funcionamiento. dentro del rango de ~0.2 mm

No utilices tubos que no cumplan estas tolerancias del
diametro exterior. Esto puede ocasionar problemas tales
como que no se puedan conectar, que produzcan fugas de
aire 0 que no se puedan sacar después de su conexion.

5. Los pernos se pueden aflojar dependiendo de las condiciones
de trabajo y del entorno. Asegurate de realizar periédicamente
tareas de mantenimiento como el apriete de los pernos.

5. Conexionado

- No apliques fuerzas innecesarias (por ejemplo, torsion,
extension, cargas de momento, vibracién, impacto, etc.)
sobre los racores y tubos.

En caso contrario, se produciran dafos en los racores y los
tubos se pueden aplastar, romper o soltar.

- No eleves el producto sujetandolo por el conexionado una
vez conectado el tubo. En caso contrario, la conexion
instantanea del tubo puede sufrir dafos.

Para obtener mas informacién, consulta las «Precauciones
en el manejo de productos SMC» en el sitio web de SMC
https://www.smc.eu

/A\Precaucion

1. Evita doblar o estirar de forma repetida el cable con
conector M8, asi como aplicar fuerzas sobre el mismo.

2. No realices el cableado mientras el producto esté
activado. En caso contrario, las piezas internas de
la electrovalvula y del sensor de presion pueden
sufrir danos. En algunos casos, este dafno puede
provocar un fallo de funcionamiento.

3. No desmontes el cable con conector M8 ni lo
modifiques, incluyendo la maquinaria adicional.
Puede provocar lesiones personales y/o accidentes.

SMC 6

N



/A Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion",

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo

A Precaucion: que, sino se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

/A Advertencia:

o la muerte.

A\ Peligro:

/\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que diseiia
el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado
debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus especificaciones
basandose en los resultados de las pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento
esperado del equipo y su garantia de seguridad son responsabilidad de la
persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona debe
revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos
especificados en el anterior catélogo con el objeto de considerar cualquier
posibilidad de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos,
incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal cualificado y
experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta

confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la
caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan
tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la
corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda
las precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para
evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencion a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar
expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar,
tratamientos médicos, combustion y aparatos recreativos, asf como en equipos
en contacto con alimentacion y bebidas, circuitos de parada de emergencia,
circuitos de embrague y freno en aplicaciones de prensa, equipos de seguridad
u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas estandar descritas en
el catélogo de productos.

3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de
seguridad.

4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo
interlock doble con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo,
compruebe de forma periédica que los dispositivos funcionan correctamente.

/\ Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros @mbitos, consulte previamente
con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general
para los sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general
para los sistemas.
|IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de

riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves las maquinas. (Parte 1: Requisitos generales)

ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
si no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y
exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el
producto.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. ? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del
periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las
condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catélogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estéan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa
es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un
afo a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esté cubierto por la
garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccion destinados a la fabricacion de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta
regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pafs, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

/\ Precaucion

Los productos SMC no estan disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de mediciéon que SMC fabrica y comercializa
no han sido certificados mediante pruebas de homologacion
de metrologia (medicion) conformes a las leyes de cada pais.
Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para
actividades o certificaciones de metrologia (medicion)
establecidas por las leyes de cada pals.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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